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MarS a.s.,  Okružní II. čp. 239, 569 43  Jevíčko 
 

C Z E C H   R E P U B L I C 
 

SERVISNÍ 
BULLETIN 

 

 SERVISNÍ BULLETIN č.  4/05/2004 
 

Automatický zabezpečovací přístroj 
MPAAD 

 
        

 
1.   TÝKÁ SE:           Automatického zabezpečovacího přístroje MPAAD ( dále jen přístroj ) 

s datem výroby  do 30.3.2004: 
a) nastavení přístroje MPAAD  u  verze BEGINNER ( Student); 
b) všech vyrobených přístrojů. 

 
 
2.   DŮVOD:              ad a)  vyšší citlivost přístroje na dynamický náraz  po přistání na zemi; 
                                    ad b)  ostrá hrana na podložce uzavírací šňůry záložního padáku. 

 
 
3.   OPATŘENÍ:        ad a)  provedení instalace nového firmware  / 1.09 /, kterým se vyšší citlivost  

            přístroje odstraní; 
 ad b)   provedení kontroly podložky a uzavírací šňůry. V případě, že šňůra  
            bude vykazovat  známky poškození, je nutné provést výměnu šňůry     

i  podložky. 
 

 
4.   LHŮTA PROVEDENÍ:     Po obdržení  Servisního bulletinu..                   
 
 
5.   NÁKLADY HRADÍ:  Náklady  hradí výrobce. 
 
 
6. POTŘEBNÝ MATERIÁL:    
                                    Provedení instalace nového firmware  zabezpečí  výrobce. 
                                    Uzavírací šňůry a podložky  zabezpečí a na vyžádání dodá výrobce. 
                                    Uživatelská příručka přístroje  MPAAD  v elektronické podobě je přístupná 

na    www.marsjev.cz. 
 
 
7. POSTUP PRACÍ:    Viz. bod č.3. 

 
 

8.   PŘÍLOHY:         1.  Uživatelská příručka Automatického přístroje MPAAD , 2. vydání   
                                         z 05/2004. 
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9.  DATUM VYDÁNÍ:                V Jevíčku dne   14. 5. 2004  

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
Ing. Jaroslav Sedlák  –  vedoucí technického úseku 
MarS a.s. Jevíčko 
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